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Positioniersystem ELZU 30, 40, 60, 60S, 80, 80S, 100

Fléchenportal Technische Daten
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Funktion:
Flschenportal, das aus zwei Y-Achsen und einer X-Achse besteht. Der Antrieb erfolgt durch einen umlaufenden Riemen, der durch diverse Um-

lenkpunkte verbunden bleibt. Die Verstellung erfolgt iber zwei Motore. Die Koordinate liegt diagonal zu den Umlenkpunkten der X-Achse.
Vorteil: Es werden nur geringe Massen bewegt und dadurch hohe Beschleunigungen erzielt.

- Eirlbuulage: ) Beliebig, max. Lange und Breite 3.000 mm.
f\ CLMZ/ FGhrungsschlittenanschlu8: TNuten
e Befestigung: Uber TNuten oder Gewindebohrungen im Lagerstick, Montagesaize.
=Fx_ Zahnriemenausfishrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel,
Py Wiederholgenavigkeit £ 0,1 mm.
Lasten und Lastmomente
Baugrofie ELZU 30 ELZU 40 ELZU 60 ELZU 60 S ELZU 80 ELZU 80 S ELZU 100
Belastung statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam.
F IN) 200 180 390 350 894 800 894 800 1900 1800 1900 1800 4000 3800
F (N Q0 60 1200 700 3000 2000 4100 3100 3000 2000 4600 3600 8000 6500
F (N) Q0 60 Q00 650 1700 1100 2160 1600 1700 1100 3000 1800 3600 2200
M, (Nm) 10 5 25 20 67 43 88 65 Q0 55 170 140 300 230
M (Nm) 13 6 32 18 Q0 70 190 140 110 80 270 230 400 270
M (Nm) 14 7 35 25 120 100 230 170 150 120 300 220 750 500
Fir die Summe aller Kréafte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Ry Fz Mx My . Mz <1
Tabellenwert Fyapn Fzg,0 Mg, Myg,  Mzy,
Leerlaufdrehmomente
Nm [ 0,2 [ 0,6 [ 1,2 [ 1,2 [ 1,8 [ 1,8 [ 2,6
Verfahrgeschwindigkeit
[m,/sec) max [ 2 [ 4 [ 5 [ 5 [ 6 [ 6 [ 8
Zugkraft
Daver (N) 200 390 Q00 Q00 1900 1900 3600
0,2 sec (N) 280 480 1000 1000 2090 2090 4000
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* 4,09x10* 1,32x10° 6,79x10° 6,79x10° 18,99x10° 18,99x10° 44,4x10°
| mm* 4,00x10* 1,34x10° 6,97x10° 6,97x10° 18,97x10° 18,97x10° 44,8x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000 70000 70000 70000 70000
Fir Laufrollenlebensdauerberechnung benutzen Sie unsere CD-ROM oder Homepage!
Formeln: ELZU F|3 L
Antriebsmomente: f= 107 =~ ¢
F = Belostun (N) f 2
M = WF*P*S +M P = Zohnschgibenumfong (mm) %\1%7_%
’ ™ - S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
M *n M, = Leerlaufdrehmoment (Nm) F= Belastung (N)
P,= o5y n = Zahnscheibendrehzahl  [min’) L= freie Lange mm
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm2)
P =Moforleistung KW) I= Trégheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ELZU 30, 40, 60, 60S, 80, 80S, 100
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*Nutensteine siche Kapitel 2.2 Seite 2
Bau- Grund- Gewicht
groe |lénge [A [ B |c|D|E|F |G |n|1|s|k|MMINIOOlplax|lay| T |V | x|y |Cund| oo
fir | fir | for gewicht
0 Lx | L 100 mm
Y
ELZU 30 [240|210| 70 | 56 | 42 | 28 | 13 | 25 27 | 44 | 47 MSIM6| 36|82 |126|M5| 74 | 16| 16 | 6,3kg 0,13 kg
ELZU 40 [304|250100| 66 | 58 | 37 | 18 | 32 26 | 58 | 64 MOEIMOE| 49 [ 124147 M 5| 90 [20,5[20,5| 6,8 kg 0,24 kg
ELZU 60 (426|330 144| 96 | 80 | 47 | 30 | 42 33 | 82 | 90 MBIMB8B| 59 |168|210|M 6123 | 27 | 26 | 14,7 kg | 0,62 kg
ELZU 60S|450|330|170]108]| 80 | 47 | 30 | 42 3318294 M8IMB| 59 194|210 |M 6127 27 | 26 | 17,7 kg | 0,62 kg
ELZU 80 [535|435|170|117]100| 68 | 40 | 60 | 10 | 30 | 44 | 110121 |M 6 [M1O|M10| Q0 | 194 | 244 |M 8| 165| 39 | 38 | 31,0kg | 1,00 kg
ELZU 80S|555|455|190|126|100| 68 | 40 | 60 |12,5] 30 | 45 | 110122 | M6 [M1O|IM 8 Q0 | 214|264 |M 8| 167 39 | 38 | 32,0kg | 1,00 kg
ELZU 100 | /58590230 |155|130| 90 | 50 | 80 29 1 69 [135]154 IM10{M12|M10|110] 300 | 360 |M10]223 | 50 | 50 | 47,3 kg | 1,40 kg
| Fihrungsprofilausfihrung:
| @ (0) Standard (2) Wellen und Schrauben korrosionsgeschiitzt
| | (4) erweiterte korrosionsgeschiitzte Ausfihrung (abhdngig von verfigbaren Komponenten)
| | Schlittenausfithrung:
‘ ‘ : Bau- AusfGhrung Ausfi.i‘t\rung
| \ 9réBe o TiIx | oy [ &y | ox [ Ix | oy [ Iy
| | (0) (1) 30 | 94 [ 252 | 126 [ 210 [ 94 | 252 | 138 | 222
40 138 320 147 250 138 320 163 266
‘ ‘ @ 60 184 442 210 330 184 442 226 346
\ \ 60S | 214 | 468 | 210 | 330 | 214 | 468 | 230 | 350
‘ ‘ ‘ - 80 210 551 244 435 210 551 260 451
| | | (2) 80S | 234 | 575 | 264 | 455 | 234 | 575 | 284 | 475
‘ ‘ ‘ 100 316 774 360 590 316 774 376 606
‘ ‘ \ Antriebsversion:
Co (©)
| | ‘ Verstelleinheit wird standardméBig ohne Zap-
B fen ausgeliefert. Bei nachtréglicher Zapfenbe-
| ‘ | . stickung braucht die Zapfenwelle nur in die
| | || % Zahnscheibenbohrung gesteckt und mit zwei
| | | Sicherungsringen befestigt werden.
| | | | Zahnriementabelle Zapfenabmessungen
‘ ‘ ‘ Code .. Zahn- .. Bau- Zapfen Paf3-
‘ ‘ ‘ Nr. Baugrsbe riemen mm/U Z&hnezahl grofle | o hé x Lénge feder
‘ ‘ 0ol1 30 3M12 75 25 30 6x 15 2x2x12
‘ ‘ ‘ ‘ 0]3 40 SMI15 00 20 40 0x2/ 3x3x25
0l4 60 (S SM25 30 26 60 (S 4 x35 5x5x28
| || Loz —s00 BM30 102 24 BO(S| | 18x45 | 6x6x40
‘ ‘ ‘ ‘ 019 100 8M50 256 32 100 22 x45 Ox6x40
IRy
| | } } ***** X-Achse Grundlange + Verstellweg = Gesamilénge
[FZUJ60][ 7] 000041 01500 ] | Y-Achse Grundlange + Verstellweg = Gesamilénge

|
00700 ]

[Eizu Jeo[8ToJoJoJo[4a1]
Pos. 12 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
ELZU 60, Standardfihrungsprofilausfihrung, Standardschlittenausfihrung, einseitige Kupplungsklave, Verstellweg X = 1074 /Y = 370mm

Kombinationsbauséize und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
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