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Positioniersystem ELZQ 60, 80, 80S

Technische Daten

Zahnstangenantrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem AFVierkantprofil mit seitlich parallel, formschliissig einliegenden, gehérteten Stahlwellen. Auf dem Fih-
rungskérper bewegt sich der Fihrungsschlitten mit einliegenden, spielfrei einstellbaren Linearkugellagern, der auf den VWellen iber eine Prézi-
sionszahnstange verfahren wird. Das Zahnstangensystem ist fir hochdynamischen Servobetrieb geeignet und ideal fir Hubbewegungen. Das
Stirnrad ist mit wartungsfreien Kugellagem ausgeriistet. Zahnstange wird ber ein Filzzahnrad geschmiert.

Einbaulage: Beliebig, max. Lange aus einem Stick 6.000 mm.
FGhrungsschlittenanschlu8:  TNuten
Befestigung: Uber TNuten und Bohrungen im Lagerstick, Montagesatze.
Zahnstange: Cf 53,h¢ ist gehartet und geschliffen, h7 feinsiverzahnt. Wiederholgenavigkeit + O, 1 mm.
Lasten und Lastmomente BaugréBe | ELZQ 60 h6 | ELZQ 60 h7 | ELZQ 80 h6 | ELZQ 80 h7 | ELZQ 80S hé | ELZQ 80S h7
Belastung | siafisch | dynam. | statisch | dynam. | stafisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam.
F IN) 1800 | 1400 | 940 780 1800 | 1400 | 940 780 1800 | 1400 | 940 780
FIN) 3000 | 2000 | 3000 | 2000 | 3000 | 2000 | 3000 | 2000 | 4600 | 3600 | 4600 | 3600
F(N) 1700 | 1100 | 1700 | 1100 | 1700 | 1100 | 1700 | 1100 | 3000 | 1800 | 3000 | 1800
M, (Nm) 67 43 67 43 Q0 55 Q0 55 170 140 170 140
M, (Nm) Q0 70 Q0 70 110 80 110 80 270 230 270 230
M (Nm) 120 100 120 100 150 120 150 120 300 220 300 220
Fir die Summe aller Krafte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Ry . Fz Mx L My L Mz <1
Tabellenwert Fyan Fzy, Mgy, Mygn Mz,
Verfahrgeschwindigkeit
m/sec) max | 4 | 4 4 4 4 4
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm?* 6,79x10° 6,79x10° 18,99x10° 18,99x10° 18,99x10° 18,99x10°
| mm? 6,97x10° 6,97x10° 18,97x10° 18,97x10° 18,97x10° 18,97x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000 70000 70000 70000

Formeln: ELZQ

Antriebsmomente:

Fir Laufrollenlebensdauerberechnung benutzen Sie unsere CD-ROM oder Homepage!
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o F = Belostung (N)
= I:;P*SQH\/\‘W P = Stimradumfang (mm)
2000" = S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung [mm)
M *n M, = Leerlaufdrehmoment (Nm) F= Belastung N)
P = oE5y n = Stirnraddrehzahl (min™) L= freie lange (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm2)
P = Molorleistung (KW I= Tragheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ELZQ 60, 80, 80S Dimensionen ()
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Bei Baugroe 60 ist
eine Montageplatte auf
dem Schlitten montiert.
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Bei Verldngerung der Schlittenlénge - y N
\e}rhﬁht sich die Grundlénge um die =0 ON=m
erléingerung. -
i
L
*Noutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2
. Grund- Gewicht
B""%’d’e lnge | A | B | c | g |e|e|n]|s|x|m]|nN]|fN Ole|lalr Grundge-| ™,
L Ur Ur wicht 100 mm
ELZQ 60 230 144 | 25,5 82 62 30 | 71,5 42 49 8,5 69 32 M8 | M8 16 194 | M 10 5,0 kg 0,68 kg
ELZQ 80 260 170 125,51 102 80 40 | 60,5 31 70 8,5 88 25 |M10[M10| 20 | 214 [M 10| 11,0kg 1,19 kg
ELZQ 80S 280 190 | 25,51 102 80 40 | 62,5 33 /1 8,5 88 25 |MI10| M8 20 | 234 M 10| 12,0Kg 1,19 kg
Fihrungsprofilausfihrung
@ (0) Standard (1) Wellen rostfrei (2) Wellen und Schrauben rostfrei (3) Wellen, Laufrollen und Schrauben rostfrei
Schlittenausfishrung
[0] (0)
z Bau- Ausfihrung | Ausfilhrung | Ausfihrung
. 2 3
g8Be o T T o [ T [ o [ 1
60 338 374 210 246 354 390
80 384 430 230 276 400 446
80S 404 450 254 300 420 466
Motorposition
(1] 1 23 _
Baugrole| Zapfen Paf3- Stirnrad
o0 @ hé x Linge feder mm/U Modul
60 20 x 29,5 OxOx25 100 1,6
80 (S) 20 x 29,5 OxOx25 100 1,6
o]
Antriebsgenavuigkeitsklasse
@ (0) h7 (Standard) (1) hé (gehartet und geschliffen, feinstverzahnt)
Grundléinge + Verstellweg = Gesamtlénge
Leiza Jeofofofof1]of2[0] 01500 |  Kombinationsbausdize und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
Ps. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
ELZQ 60 h7, Standardfihrungsprofilausfihrung, Standardschlitten, Schlittenversion 1, Zahnstangengenauigkeitsklasse h7, Verstellweg 1270 mm
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