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Positioniersystem ELBZ R800

Technische Daten

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem gebogenem AlVierkantprofil mit seitlich parallel, formschlissig einliegenden, gehdrteten Stahlwellen. Der
kleinste Radius betréigt 800 mm. Auf dem Fishrungskérper bewegt sich der Fihrungsschlitten mit einliegenden, spielfrei einstellbaren Linearku-
gellagern, der auf den Wellen iber einen Zahnriemen verfahren wird. Die Zahnscheibe ist mit wartungsfreien Kugellagern ausgeriistet. Uber
eine Spannvorrichtung an den Endstiicken ist ein einfaches Nachspannen des Zahnriemens méglich. Gleichzeitig kénnen hiermit bei parallel
zugeordnefen Lineareinheiten die Schlitten symmetrisch ausgerichtet werden.

Einbaulage: Beliebig,

FGhrungsschlittenanschlu3:  Sonderbohrung

Befestigung: Uber TNuten und Bohrungen in der Profilnut, Montagesdtze.

Zahnriemenausfihrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit = O, 1 mm.

Formeln: ELBZ

Antriebsmomente: K

e
f= =109 ﬁ\l%r%
F = Belastung (N)

M= % +M_, P = Zahnscheibenumfang (mm)
S= Sicherheit 1,2 ... 2 f= Durchbiegung (mm)
. M, = Leerlaufdrehmoment  (Nm| F= Belastung (N)
P= M "n n = Zahnscheibendrehzahl  (min’) L= freie lange (mm)
530 M = Antriebsdrehmoment (Nim) E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm?)
P = Motorleistung (KW I= Tragheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem ELBZ R800

A Dimensionen (mm)
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