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Positioniersystem EHT/EHK 40, 60, 80, 100, 125

Technische Daten

- Spindelantrieb mit Trapez- oder Kugelgewindetrieb
(]

AN ‘
NN

Funktion:

Eine Rotationsbewegung der Gewindespindel wird in eine lineare Bewegung des Druckrohres umgewandelt.
Es enfsteht eine teleskopische Verstellung.

Einbaulage:

Befestigung: Uber TNuten oder Montagesdtze.

Beliebig, max. lange Bgr.40 = 500 mm, Bgr.60 = 1000 mm, Bgr.80 und 100 = 1500 mm

Lasten und Lastmomente Baugréfie EH 40 EH 60 EH 80 EH 100 EH 125
Belastung statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam. | statisch | dynam.
F IN) 800 550 1800 | 1200 | 2600 [ 1500 | 3100 | 1900 | 6310 | 5050
F N 50 27 130 80 210 140 300 175 640 400
F(N) 50 27 130 80 210 140 300 175 640 400
M, (Nm) 12 8 20 11 27 16 34 20 43 25
M (Nm) 25 13 Q5 60 190 110 290 180 738 600
M (Nm) 25 13 Q5 60 190 110 290 180 738 600
Fir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy fz CMx L My . <1
Tabellenwert Fyan Fzy, Mgy, Mygn Mzy,
Leerlaufdrehmomente
Trapezgewinde 10x 3 18x4 | 18x8 | 24x5 | 24x10 | 32x6 | 32x12 | 40x7/40x14
(Nm) 0,30 0,40 | 0,50 | 0,60 | 0,80 | 0,80 1,00 1,20/1,40
Kugelgewinde 12x5 [ 12x10 | 16 x5 |16 x 10 20x 5 32x5 | 32x10 | 40x10/40x20
(Nm) 0,20 0,40 0,20 0,40 0,40 0,60 0,80 1,00/1,20
Flachentrdgheitsmomente Al-Profil
| mm* 1,32x10° 6,79x10° 18,99x10° 44,4x10° 101,5x10°
| mm?* 1,34x10° 6,97x10° 18,97x10° 44,8x10° 101,5x10°
E-Modul N/mm?2 70000 70000 70000 70000 70000
Forrgeln: EHT/K ) o N : F¥2 L
Antriebsmomente: Wirkungsgrade der Spindeln:
S F =Belosung N Kg ds 0500 192 gy el
M= W+M‘ee' P = Qewmdgsfagung (mm) .
S =Sicherheit 1,2 ... 2 Tr10x3 0,375 f = Durchbiegung (mm)
M *n M, = Legr\oufdrehmomenf (N.m) Tr18x4 0,399 Tr18x8 0,565 F= BeA\OSTHng (N)
P = 0850 n o = Sp|qde|drehzoh| (min) Tr24x5 0,384 Tr 24x10 0,550 L= fre\e.Lquw.ge (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (Nm) Tr32x6 0,360 Tr32x12 0,524 E = Elastizitatsmodul 70000 (N/mm?2)
p = Spindelwirkungsgrad Tr40x7 0,344  Tr40x14 0,509 | = Tragheitsmoment [mm?)
w = Cleitreibungskoeffizient ~ ~ 1,22
P =Molorleistung (KW

Drehzahldiagramm fir Spindelachsen siehe Kapitel 5.2 Seite 3
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Positioniersystem EHT/EHK 40, 60, 80, 100, 125

Dimensionen (mm)

L u

*Nutensteine siche Kapitel 2.2 Seite 2
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L ge ur x lange gewicht 100 mm

EH 40 125 58 | 48«1 18 47 |M12x1,25x24| M6 | 25 2x2x22 6x27 171 6,5 54 20

EH 60 170 82 62x1 30 69 M16x1,5x32 | M8 35 3x3x25 10x27 27 1 8,5 77 30

EH 80 180 102 | 80xI1 40 88 M20x 1,5x40 |M 10| 45 5x5x28 14x35 30| 85 | 100 | 40
EH 100 250 130 | 110x1 | 50 | 112 M30x2x45 |MI10| 55 6x6x40 22x45 46 | 10,5 | 105 | 50 6,5 kg 2,10 kg
EH 125 323 165 1 130x2 | 60 | 142 M36x2x45 |M 12| 65 8x/x50 25x55 50 13 65 60 18,2 kg 3,20 kg

Spindel
IE (T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde

Spindelausfiihrung
(1) rechtsgangig (2) linksgéngig

FihrungsprofilausfGhrung
(0) Standard (1) Schrauben rostfrei

Spindelauswahl

Baugrdéfle Standard Mehrgéngig  Standard Mehrgéngig
40 (0) Tr 10x3 (0) Kg 12x5 (1) Kg 12x10
60 (0)Tr18x4 (1) 18x8 (0) Kg 16x5 (1) Kg 16x10
80 (0) Tr 24x5 (1) Tr 24x10 (0) Kg 20x5
100 (0)Tr32x6 (1) Tr32x12 (0) Kg 32x5 (1) Kg 32x10

125 (0) Tr 40x7 (1) Tr 40x14 (0)Kg 40x10 (1) Kg 40x20

Steigungsgenavigkeit (nur Kugelspindel)
@ (0) 0,1 mm / 300 mm (Standard) (1) 0,05 mm / 300 mm (2) 0,025 mm / 300 mm

Axialspiel der Mutter (nur Kugelspindel)
(0) 0,04 mm (Standard), (1)* < 0,02 mm, (2)* spielfrei mit 2% Vorspannung
* nur in Verbindung mit Steigungsgenauigkeit (1) oder (2)
Wiederholgenavigkeit

Grundlénge + Verstellweg = Gesamtlénge + 0,2 mm Tropezgewinde
+ 0,025 mm Kugelgewinde

[en]k]100]1ToJoJoJo]o]o]ooss0] Kombinationsbauséize und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2
Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:

EHK100, Kugelgewinde rechtsgéngig, Standardfihrungsprofilausfihrung, Spindel 32x5, Verstellweg 430 mm
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