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Positioniersystem EGTH/EGKH 40, 60, 80

Technische Daten

- Spindelantrieb mit Trapez- oder Kugelgewindetrieb
(]

Funktion:

-

‘\\\\\\\\

Eine Rotationsbewegung der Gewindespindel wird in eine lineare Bewegung des Fihrungsprofils umgewandelt. Fihrungsprofil und Standrohr

Einbaulage:

FUhrungsschlittenanschluf:

sind mit einem Klemmstiick verbunden. Es entsteht eine teleskopische Verstellung.

Beliebig, max. Lange 3.000 mm
TNuten, Gewindebohrungen (Baugréfe 40)

Befestigung: Uber MNuten oder Bohrungen im Lagerstiick, Montagesétze.
Lasten und Lastmomente BaugrdBe EG(T/K)H 40 EG(T/K)H 60 EG(T/K)H 80
Belastung statisch dynamisch statisch dynamisch statisch dynamisch
F IN) 1500 1200 2500 2000 4200 3500
F N 350 315 500 450 1000 Q00
F(N) 500 450 750 675 1125 1000
M (Nm) 20 18 33 30 82 75
M (Nm) 44 40 77 70 220 200
M (Nm) 33 30 55 50 165 150
Fir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy . Fr . Mx R My Mz .
Tabellenwert Fyam Fzy,, Mxg, My,  Mzy,
Leerlaufdrehmomente
Trapezgewinde 18x4 18x8 24x5 24x10 28x5 28x10
(Nm) 0,70 0,70 0,50 0,80 0,80 1,0
Flachentrégheitsmomente Al-Profil
| mm?* 1,35x10° 5,65x10° 19,14x10°
| mm* 1,48x10° 6,12x10° 20,12x10°
E-Modul N/mm?2 70000 70000 70000
Fornb1e|n: EGTH/EGKH . o N : - L
Antriebsmomente: Wirkungsgrade der Spindeln: =
Fpeg *1y Foo= Be\os_tung . (N) Kg o“eg gO,QOO i E¥I*192 %"\_\[Lr“%
M= m P = Qewmdgsfe@ung (mm) .
S =Sicherheit 1,2 ... 2 Tr18x4 0.399 f = Durchbiegung (mm)
M *n M., = leerlaufdrehmoment (Nim) T 18x8 0.565 F = Belostung N)
P = 0850 no = Spiﬁde|drehzcth| (min™) Tr 24x5 0.384 L= freie.tijjrvw.ge (mm)
M, = Antriebsdrehmoment (Nim) Tr 24x10 0.550 E = Elastizitatsmodul 70000 (N/mm?2)
p = Spindelwirkungsgrad Tr28x5 0.349 | = Tragheitsmoment (mm?)
w = Gleitreibungskoeffizient  ~ 1,22 Tr28x100.513
P =Molorleistung (KW

Drehzahldiagramm fir Spindelachsen siehe Kapitel 5.2 Seite 3
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Positioniersystem EGTH/EGKH 40, 60, 80

Dimensionen (mm)
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*Nutensteine siche Kopite| 2 2 Seite 2 ** Die Grundlange (Mindestlénge| der Einheit (L) beinhaltet einen Verfahrweg von 100mm
B 58 Grund- mm | NN | oo s Grund- Gewicht
gePe| tange | A | B | c| D [E|F|[G|H|J |k |[ED & Pl a R ] T | >rn pro
L4t Ur | fir | for @ x Lange gewicht 100 mm
EG H40 255 70 - 58 | 48x1 | 18147150 - |35 70 - M6 - 251190 | 3x3x25 10x27 | 6,5] 3,0kg 0,44 kg
EG H6O 345 100 80 | 82 | 62x1 | 30|69 70| - | 49| 98 - M8 | M8 | 35|250| 5x5x28 14x35 18,5 7,0kg 0,71 kg
EG HB80 390 140 | 110 [ 102 ] 80x1 | 40|88 |90 |30 70| 140 M6 [M TO|M 10| 45 | 300 | 6x6x40 | 18x45 | 8,5| 12,8 kg 1,35 kg
Spindel
Iil (T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde
Spindelausfihrung
m (1) rechisgangig (2) linksgéngig
Fihrungsprofilausfihrung
[0] (0) Standard (1) Schrauben rostfrei i=1:1 oder 1:1,5
\
Linksgewinde
|
‘ Rechtsgewinde
|
|
|
Spindelauswahl Linksgewinde Rechtsgewinde
@ Baugréfle  Standard Mehrgéngig Standard
40 (0) Tr 18x4 (1) Tr 18x8 (0) Kg 16x5
60 (0) Tr 24x5 (1) Tr 24x10 (0) Kg 25x5
80 (0) Tr 28x5 (1) Tr 28x10 (0) Kg 32x5
Steigungsgenavigkeit (nur Kugelspindel)
@ (0) 0,1 mm / 300 mm (Standard] (1) 0,05 mm / 300 mm  (2) 0,025 mm / 300 mm
Axialspiel der Mutter (nur Kugelspindel)
@ (0) 0,04 mm (Standard), (1)* < 0,02 mm, (2)* spielfrei mit 2% Vorspannung
* nur in Verbindung mit Steigungsgenavuigkeit (1) oder (2)
Grundlénge + Verstellweg = Gesamtlange Wiederholgenavigkeit
+ 0,2 mm Trapezgewinde
+ 0,025 mm Kugelgewinde
IEG I T I |-|| 40 I 1 I ) I ) I ) I ) I ) I ) |00655 | Kombinationsbauséize und Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2

Pos. 1 2 3 4 5 6 7
Bestellbeispiel:
EGTH40, Trapezgewinde rechtsgéingig, Standardfihrungsprofilausfihrung, Verstellweg 500 mm
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