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Positioniersystem DSZ 120, 160, 200

Technische Daten

Zahnriemenantrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem AlRechteckprofil, in dem zwei Schienenfihrungen integriert sind. Der daran, auf vier laufwagen gelagerte
Fohrungsschlitten wird iber einen Zahnriemen verfahren. Die Zahnscheiben haben an je einer Seite standardmdBig eine Kupplungsklaue. Uber
eine Spannvorrichtung im Fishrungsschlitten ist ein einfaches Nachspannen des Zahnriemens méglich. Gleichzeitig kénnen hiermit bei parallel an-
geordneten Lineareinheiten die Schlitten symmetrisch ausgerichtet werden. Die Offnungen des Fishrungskérpers werden mit drei Abdeckbandern
verdeckt, wodurch der Antrieb vor Spritzwasser und Staub geschitzt wird. Die Offnung kann wahlweise auch mit einem Faltenbalg abgedeckt

oder ganz ohne Abdeckbander geliefert werden.

Einbaulage: Beliebig, max. Lange aus einem Stick ©.000 mm.
Fihrungsschlittenanschluf3: TNuten
Befestigung: Uber TNuten und Montageséitze. Die Linearachse ist mit jedem FNutenprofil kombinierbar.
Zahnriemenausfihrung: HTD mit Stahlgewebeeinlage, spielfrei bei Drehrichtungswechsel, Wiederholgenauigkeit = O, Tmm.
Schlittenlagerung: StandardmdaBig ist der Schlitten auf vier Laufwagen gelagert, die an einer zenfralen Position gewartet
werden kénnen. Bei Verléingerung des Schlittens kann die Anzahl der Laufwagen erhdht werden.
Lasten und Lastmomente BaugréBie 120 160 200
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km
F IN) 894 800 1900 1800 4000 3800
F, (N 1776 1405 5570 3900 15600 11080
F (N) 2090 1650 7050 5020 20600 14600
M (Nm) 81 64 358 255 1285 Q15
M (Nm) Q7 77 369 262 1375 Q80
M, (Nm) Q6 76 364 258 1345 Q60
C(N) 2310 7800 22800
Fir die Summe aller Kréafte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy . Fz Mx My Mz S'I
Tabellenwert Fyayn Fzg,, Mxy, Myg, — Mzy,
Leerlaufdrehmoment
ohne Abdeckband 1,2 1.5 2,0
mit Abdeckband 1,6 2,1 2,9
Verfahrgeschwindigkeit
(m/sec) max | 5 5 5
Zugkraft
Dauer (N) Q00 1900 4000
0,2 sec (N] 1000 2090 4300
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* 5,61x10° 21,32x10° 48,07 x10°
| mm* 34,19x10° 123,36x10° 259,99 x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000
* auf lebensdauer bezogen
Formeln: DSZ
Antriebsmomente: Durchbiegung: L Nominelle lebensdaver:
* = F | |
F*P*S F =Belastung N) f= ﬁ ’fﬂ\_ﬂ%—% L = (%)3x105
M= 2000%x +M.. P = Zahnscheibenumfang (mm)
S, =Sicherheit 1,2 ... 2 f = Durchbiegung [mm) L = lebensdauer in Meter
M *n M, = leerlaufdrehmoment  (Nm) F= Belastung [N) C = Dynamische Tragzahl  (N)
P= 93350 n = Zahnscheibendrehzahl (min’) L= freie Lange [mm) F = Belostung N)
M, = Anfriebsdrehmoment  (Nm] E= Elastizitdtsmodul 70000 (N/mm?2)
P = Moforleistung (KW) | = Tragheitsmoment (mm?)
81/6 — P
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Positioniersystem DSZ 120, 160, 200
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Dimensionen (mm)
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Bei Verlangerung der Schlittenlénge erhdht
7% sich die Grundlénge um die Verlangerung.

I

=

*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 V=Q+ 100 mm W = Warfungsbohrung
. Grund- Gewicht
BaugréBe |sge A | B |c|D|E|Fle|n| 1 |s|xk|MIN|OC|p|a|T|ulx]y]|Cund pro
m] for | for | for gewicht
L 100 mm
DSZ 120 330 120196180 |47 |78 |42 |58 1101068 |79 [MS5IMEIMSE] 70 1561 M6 60 | 30 | 35| 5,1Kg 0,85 Kg
DSZ 160 440 |160[130[100] 68 | Q0 | 60 | 78 | 11 | 12 | 90 | 106 |M O] M8 | M8 ] 95 |200] M8 ] 80 | 39 | 45 | 12,0kg 1,9 kg
DSZ 200 530 200160130 90 | 140 80 | 97 | 15| 15 | 110129 |M 8 |M 10|M 10[ 110|270 |M 10[100| 49 | 50 | 21,3 kg 2,9 kg
| FihrungsprofilausfGhrung
o] (0) (3)
| | Innenprofil Innenprofil ohne Innenprofil mit Faltenbalg
‘ ‘ mit Abdeckbdander ohne Abdeckbdnder ohne Abdeckbander
\ \ FGhrungsprofilausfihrung mit rostfreien Schrauben auf Anfrage.
Schlittenausfihrung Bau- | Ausfihrung | Ausfihrung
(1) 1 . 0
‘ ‘ Ig‘ (0) (m grofie a L a T
== = =
T T 120 156 330 156 330
| | t]—!j ‘ ’ LT LT [ 160 [ 200 | 440 | >230 | >470
\ || 200 | 270 | 530 [ =310 [ >570
| | Kupplung - Zapfenbestickung
0 1 2 3 4 3d 6 7 8 9
| | HEJ 0
o ‘\y
| | | Ausfihrung @ wie O jedoch Kupplungsklaue beidseitig. Verstelleinheit wird standardméBig ohne Zapfen ausgeliefert. Bei nach-
‘ | | taglicher Zapfenbestiickung braucht die Zapfenwelle nur in die Zahnscheibenbohrung gesteckt und mit zwei Sicherungsringen
| | | oder einem Spannsatz (Baugr. 200) befestigt werden.
‘ | | Zahnriementabelle Zapfenabmessungen
‘ ‘ ‘ ‘ _C’c::e Baugréle | Zahnriemen mm/U Z&éhnezahl Baugréfie o hZ : rt;:qe ft:l‘:;
| I []a 20 S5 30 7% 120(5M25 7535 | 50x28
017 60 8M30 o) 22 160(8M30 8 x45 6x6x40
‘ ‘ ‘ ‘ 0ol|9 60 8M50 76 22 160(8M50 25x35 8x8x32
‘ ‘ ‘ ‘ 09 200 8M50 224 28 200(8M50 22 x45 OxOx40
‘ ‘ 110 200 8M/0 224 28 200(8M70 30x55 8x/x40
‘ . [ Crundlange + Verstellweg = Gesamtlange
|| | | | R N
Als Zubehér gibt es induktive End- und Referenzschalerséize, die im )
DSZ [160/1]/0f/0[0]|0]7]|1]01500 !
Lpsz teol1]ojofolof7]1] I Inneren des Rechteckprofils montiert werden. Kupplung und Stecker = =
JPos. 12 3 4 5 6 7 sind von AuBen montiert. Weiteres Zubehér siehe Kapitel 2.2 — 4.2.
Bestellbeispiel:
DSZ160 mit Innenprofil und Abdeckbéndern, Standardschlittenausfihrung, einseitige Kupplungsklaue, Verstellweg 1060 mm
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