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Positioniersystem DLM 120, 160, 200 Technische Daten

Linearmotorantrieb

Funktion:

Der Fishrungskérper besteht aus einem AlRechteckprofil, in dem zwei Rollenfihrungen mit je nach Lénge und Belastung zehn oder zwalf Lauf
rollen integriert sind. Die Linearmotorachse DUM basiert auf dem Prinzip eines linearen synchronen Drehstrommotors. Das Sekundarteil wird mit
Permanentmagneten bestiickt und dient als Stator. Das Primérteil als Laufer hat eine Drehstromwicklung. Die magnetische Anziehung fihrt auch
im stromlosen Zustand des Motors zu einer Kraftwirkung zwischen Primér- und Sekundérteil, die als mechanische Vorspannung fir die Lagerung
genutzt werden kann. Mehrere Filhrungsschlitten (Primérteile) sind auf einem Fhrungsprofil unabhéngig voneinander verfahrbar.

Einbaulage: Beliebig, max. Lange aus einem Stick ©.000 mm.

FUhrungsschlittenanschluf3: TNuten

Befestigung: Uber FNuten und Montagesditze. Die linearachse ist mit jedem TNutenprofil kombinierbar.
Schlittenlagerung: StandardmaBig ist der Schlitten auf zehn oder zwslf Laufrollen gelagert, die an einer Position

nochgestellt und gewartet werden kénnen. Bei Verléingerung des Schlittens kann die Anzahl der
Laufrollen erhsht werden.

Wiederholgenauigkeit + 0,05mm. Verfahrgenauigkeit max. + 0,05 bis 4.000 mm, + 0,1 >4.000 mm.

Lasten und Lastmomente BaugréBie 120 160 200
MotorgriBe I 2 ] s I
Belastung ,

$ FIN) 600 1200 1800 1200 1800 5500 3600 5500 | 11000
F (N 820 1640 2460 1590 8800 7030 5000 7500 | 13800
F(N) 700 700 470 1500 1000 450 3300 2200 1200

M, {Nm) 180 Q0 60 280 190 130 600 400 220

M (Nm) 50 100 70 320 210 140 640 420 230

M_ (Nm) 22 33 50 Q0 100 120 200 170 210

Anzahl Laufrollen 10 12 12 12 12 12 12 12 12

Fir die Summe aller Kréfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fzm Mx My Mz

F = Zusatzkraft durch Last Tabell * * * * -
z abellenwert FYanm Fzmg,  Mxy, Mygyn Mzg,,

F = Anzugskraft des Motors
¢ Motordaten Fx
F.. = max. Gesamtkraft unter Beriicksichtigung Motorgrae : 5 3 ] > 3 ] 5 3
der Moforleistung Schlittengewicht [kg) 17 | 25 3,1 51 4,7 5.4 04 | 105 [ 127
Fw = F+F, Gowicht Pimarieil (kg | 0.7 | 1.4 | 20 14 | 37 52 45 | 64 | 84
permanent (N) 61 115 173 115 271 406 383 574 766
Max. (N (1sek.) 162 323 485 323 607 Q11 868 1301 1735
Verschiebekraft stromlos
N [ 3 [ s ¢ | 5 | 8 | o | 7 | |
Verfahrgeschwindigkeit
[m/sec) max I 4 I 6 I 6
Flachentragheitsmomente Al-Profil
| mm* 6,6x10° 22,2x10° 63,8x10°
[ mm? 38,6x10° 122,0x10° 335,0x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000

Formeln: DLM
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f = Durchbiegung {mm)
F = Belastung (N)
L = freie lange (mm)
E = Elastizitatsmodul 70000 (N,/mm?)
| = Tragheitsmoment (mm?)
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Positioniersystem DLM 120, 160, 200

Dimensionen (mm)
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Bei Verlangerung der Schlittenlénge erhéht sich ")
die Grundléinge um die Verlangerung. > }4
\4
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 V=Q+ 100 mm W = Warfungsbohrung v
.. . Grundgewicht |[Gewicht pro 100 mm
BaugréBe | Grundlénge A B E H J K M N o P|U MotorgréBe MotorgréBe
o L for for for 1/5/3 17973
DLM 120 Q+ 30 120 | 96 78 10 68 79 M5 M6 M6 10 | 60 52/7,2/9,2Kg 1,0/1,0/1,0Kg
DLM 160 Q+ 30 160 130 90 11 Q0 106 M6 M8 M8 121 80 | 12,6/15,6/20,7 Kg 1,6/2,0/2,0Kg
DLM 200 Q+ 35 200 | 160 | 140 15 110 129 M8 M 10 | M10 | 15]100| 26,9/30,5/37,9 Kg 2,6/2,6/2,6Kg
@ Fihrungsprofilausfihrung
(0) (3)
MAMMAMEE EMMAMAMMA
ohne Innenprofil ohne Innenprofil mit Faltenbalg

ohne Abdeckbdnder mit Abdeckbdndern (L max. 2000mm)

Rostfreie FihrungsprofilausfGhrung auf Anfrage.

|I| MeBsystem
(1) MeBsystem LE100 5V (2) MeBsystem LET100 24V (3) Hallsensor ~ (4) MePsystem
Auflésung 0.05 mm Auflésung 0.05 mm kundenseitig beigestellt

[1] Stecker A
(1) Stecker Pos. 1 (2) Stecker Pos. 2 (3) offener Kabelschwanz \

|I| Motorgrofie
(1) MotorgréBBe 1 mit Q, (2) MotorgréBe 2 mit Q, (3) MotorgréBe 3 mit Q,
(4) Motorbeistellung mit Q, * (5) Motorbeistellung mit Q. * (6) Motorbeistellung mit Q,*

* = Kundenseitig

Dimensionierungskriterien fiir Motorbeistellung

Lo [ b,o | h,o| q o, | q
120 [@-70] 55 | 38 [ 196 | 276 | 372
160 [a-70] 71 50 | 316 | 360 | 461
200 [@-70] 85 | 62 | 410 [ 444 | 610

|p = lénge Primérteil; bp = Breite Primdrteil;

hpS = Hohe Primarteil + Hohe Sekundarteil + Zwischenraum Primér-/Sekundérteil

Standardléngen Fihrungsschlitten - siehe Tabelle
Digitalregler und Linearencoder siehe Kapitel 9.1 Seite 8.

Grundlénge + Verstellweg = Gesamtlénge

[ oim [160/0]o]1[1[0]0]1]01500]|
Pos. 1 2 3 4 5 6 7
Bestellbeispiel:

DM 160, Bahr Modultechnik Linearmotor, Standardfihrungsprofil, MeBsystem LE100 5V, Stecker Pos. 1, MotorgréPe 1, Verstellweg 1154 mm
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